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1.Введение

Данный документ содержит краткую информацию о функционале и стоимости предлагаемого решения.
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2.Описание решения

Система управления пассажироперевозками «Автокондуктор» является одной из подсистем платформы «ПИЛОТ» и предназначена для:
· Предоставления услуг навигации и диспетчеризации
· Автоматического учета пассажиропотока
· Автоматизации документооборота
· Управление продажами билетов
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2.1. Особенности платформы

Система «Автокондуктор» не имеет исключительной привязки к типу оборудования, Вы можете подключить к нашей системе практическое любое оборудование, любого производителя.
Для доступа к системе пользователям предоставляется WEB-портал и мобильный портал. Для оперативного оповещения о событиях происходящими с контролируемыми объектами предусмотрена функция оповещения по SMS и E-mail.
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2.2. Состав платформы
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Платформа «ПИЛОТ»
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2.3. Интерфейс пользователя
Интерфейс системы реализован в виде Web-интерфейса, что позволяет поддерживать неограниченное количество рабочих мест. Гибкость и открытость системы позволяет учитывать специфику бизнеса компаний заказчиков, в том числе и за счет конфигурирования возможностей доступных через интерфейс пользователя.
3.Система Автокондуктор
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Система Автокондуктор в данный момент проинтегрирована со следующими системами управления автовокзалами:
· Е-Автокозал (www.e-atp.ru)
· Авибус (www.avibus.pro)
Использование системы автокондуктор позволяет:
· Вести точный учет перевозимых пассажиров
· Организовать продажу билетов в салоне автобуса с передачей информации о продаже диспетчеру системы «ПИЛОТ» на автовокзал
· Вести учет проданных билетов
· Автоматизировать удаленную автостанцию
· Организовать передачу информации о фактических сроках прибытия на станцию (остановку) автобуса в систему управления автовокзала
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3.1. Модуль видео подсчета пассажиров системы Автокондуктор
Для осуществления подсчета пассажиропотока автобусы оснащаются специальными блоками видеоконтроля. К блоку видеоконтроля подключаются видео камеры, которые устанавливаются над дверьми автобуса.
Дополнительно могут быть установлены камеры с фокусом на салон автобуса и для регистрации дорожной ситуации.
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Схема размещения камер в автобусе
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Вид с камеры учета пассажиров на задней двери автобуса
	
	



Место установки камеры
Зарегистрированное видеокамерой видео анализируется на борту автобуса, после чего на сервер передается количество вошедших и вышедших пассажиров. Само видео сохраняется в блоке видеоанализа и может быть изъято через съемный накопитель по мере необходимости.

	
	



3.2. Модуль контроля расписаний и выходов
Система ведет учет выходов и выполнения расписаний автобусами. Диспетчер получает
· режиме реального времени информацию о срывах, опережениях и опозданиях. При необходимости вся информация может дублироваться на монитор водителя.


Онлайн отображение движения автобусов по маршруту
Электронные схемы маршрутов с тарифами хранятся на сервере и доступны для просмотра и редактирование из любой точки всем авторизованным пользователям.

Электронная схема движения по маршруту с тарифами
	
	



Изображение с монитора водителя
(видео с камеры в салоне, прогноз погоды, сообщение от диспетчера)

Форма контроля расписания
Система ведет автоматической учет выходов и расписаний. При нарушении расписания система генерирует соответствующее уведомление диспетчеру. План-факт расписания доступен в отчетах.
	
	



3.3. Модуль управления перевозками и 1С
Для автоматизации задач пассажирского автопредприятия в системе «Автокондуктор» предусмотрен специальный модуль. Весь функционал модуля проинтегрирован с системой 1С.
Возможности:
· Формирование базы маршрутов и  расписаний с учетом различных показателей;
· Формирование  плана рейсов на заданный интервал времени;
· Формирование смены работы транспортных средств;
· Формирование потребностей в транспортных средствах на выполнение плана перевозок;
· Оперативное планирование расстановки транспортных средств, с учетом корректировки с фактическими данными с системы навигации;
· Оперативная корректировка интервалов движения;
· Сбор статистики для определения резервного фонда транспортных средств;
· Контроль, анализ и корректировка выполнения плана по рейсам;
· Контроль регулярности движения транспортных средств;
· По данным  отчета производится начисление заработной платы;
· Сверка данных с системой навигации.
· Выгрузку данных в 1С.
	
	



Рис.10 Заявка на выход автотранспорта

Рис.11 Путевой лист
	
	



Рис.12 Табель учета рабочего времени
4.Система оперативно розыскных мероприятий (СОРМ)
На базе блока видео анализа «Автокондуктор» могут быть развернуты дополнительные сервисы:
· Система распознавания лиц
· Система распознавания номеров
Информация о разыскиваемых объектах может централизовано загружать в каждое транспортное средство. После загрузки система будет осуществлять поиск по базе лиц и (или) гос. регистрационных номеров транспортных средств и уведомлять водителя и диспетчера о зафиксированных совпадениях.
4.1 Демонстрационный доступ в систему
Демонстрационный доступ в клиентскую систему:  http://pilot-gps.ru/demo.php
	
	



5.Коммерческое условие

Цены на оборудование с учетом установки после проведение переговоров. 
6.Контакты

Email: torgoviyexpert@yandex.ru
Тел.:(4912) 21-72-92
2

